Il Workshop de Teses e Dissertagées em Robética
lll Concurso de Teses e Dissertagées em Robética

Chamada de Trabalhos

Datas Importantes

Submissao de Artigos 26 de Junho de 2016
Notificacdo de Aceitacdo/Rejeicdo 29 de Julho de 2016
Submisséo da Vers&o Final 02 de Setembro de 2016
I WTDR /Il CTDR 09 de Outubro de 2016

Sobre o WTDR

WTDR-2016 € parte do ROBOTICA 2016, que seréa realizado no CECON-PE em Recife,
Pernambuco, de 08 a 12 de Outubro de 2016.

WTDR € uma oportunidade para estudantes de Mestrado e Doutorado no Brasil apresentarem
seus trabalhos em desenvolvimento ou pesquisas recentemente concluidas junto a pesquisadores
renomados da area de robotica.

O WTDR visa, portanto:

o Oferecer uma oportunidade de troca mutua de conhecimentos e experiéncias entre seus
participantes, permitindo uma discusséo sobre o estado corrente das pesquisas do aluno e
sobre o direcionamento futuro destas;

o Oferecer um suporte para a comunidade académica e para os trabalhos de pesquisa em
pos-graduacdo, bem como incentivar o espirito de colaboracdo e intercambio de
conhecimentos nas pesquisas;

e Contribuir para os objetivos gerais da conferéncia principal, o ROBOTICA, de modo a
promover uma maior integracdo de alunos de pos-graduacdo com professores e
pesquisadores que atuam na area, bem como, incentivar a participacao de alunos de pos-
graduagao em eventos e conferéncias;

e Contribuir para aumentar a visibilidade dos trabalhos em desenvolvimento pela academia,
seja junto a propria comunidade académico-cientifica, como também junto a comunidade
industrial.

Sobre o CTDR

CTDR-2016 € um evento bianual conjunto com o WTDR-2016. Os principais objetivos do
CTDR séo divulgar e premiar os melhores trabalhos académicos em Robotica concluidos em
universidades brasileiras entre Outubro de 2014 e Outubro de 2016. Os trabalhos submetidos ao
CTDR devem conter trabalhos concluidos, com resultados concretos e avaliagcdo dos mesmos. Os
trabalhos selecionados serdo apresentados e julgados durante o ROBOTICA 2016. Observe gue,
na fase de submisséo, o objeto de avaliacdo sera o artigo; enquanto durante a conferéncia, o objeto
de avaliacdo para julgamento sera a Dissertacdo/Tese completa (a ser submetida caso o artigo

seja aceito).

Principais Topicos de Interesse

e Visdo computacional em robadtica e automacéao;

o Controle de robds e tarefas robdticas;

e Arquiteturas e implementagdo de comportamentos deliberativos, reativos ou hibridos para
robds;

o AplicacOes industriais para robds e sistemas autdnomos;

« Modelagem e interpretacdo de dados de sensores;

e Integracao e fusdo de sensores e de informacoes;

o Percepcéo: Analise de cenas 3D, descricdo e modelagem do ambiente, reconhecimento de
padroes;

e Técnicas robustas de I.A. e de sensoriamento (p.ex. modelagem da incerteza, robustez a
ruidos e imprecisao);

e« Programacao de rob0s (p.ex. programacédo "on-line" e "off-line", sistemas dinamicos
orientados a eventos, logica nebulosa);



« Sistemas multirroboéticos e sistemas multiagentes, cooperacéo e colaboracao entre robds;

o Sistemas CAD/CAM para robdtica;

o Ferramentas de simulacao e de visualizacao para robds e aplicacdes robdticas;

o Sistemas robadticos de teleoperacao e de telepresenca;

e Rob0s e dispositivos roboéticos microeletromecanicos;

e Arquiteturas de controle robadtico e "frameworks" para projetos em robética (p.ex. Engenharia
de Software para robotica);

« Planejamento, comunicac¢éo, adaptacéo e aprendizado para robds;

e Projeto mecanico de robds;

o Futebol de robos;

« Robotica evolutiva;

e Robos aplicados a area médica (p.ex. em cirurgias e para a reabilitacao);

e Micro/nano rob6s, novos dispositivos e materiais para robos;

o Reconhecimento e sintese de voz e de linguagem natural para aplicagdes robaticas;

e Aspectos educacionais em robotica (p.ex. ensino de robdtica e robdtica no ensino);

e Arquiteturas computacionais para sistemas roboticos;

o Redes de sensores e arquiteturas de embarcadas de hardware e software para robdética;

« Autolocalizagéo, mapeamento e navegacao;

o Sistemas multirroboticos;

« Veiculos aéreos robotizados;

o Plataformas de robds méveis;

e Rob6s submarinos e robés aquaticos;

e Projeto, desenvolvimento, implementacao e aplicacdes da robotica;

o Demais tépicos relacionados a area de Robatica.

Submissao

Artigos submetidos ao WTDR/CTDR podem ser escritos em Inglés ou Portugués e ndo devem
exceder 10 paginas (WTDR) ou 12 paginas (CTDR), incluindo titulo, resumo, tabelas, figuras e
referéncias. Artigos que nado respeitarem 0 niumero maximo de paginas, de acordo com cada
categoria, seréo rejeitados. Os artigos devem estar formatados conforme padrdo adotado para as
"Lecture Notes" da Springer-Verlag. Mais informacgdes em
http://www.springer.com/computer/Incs?SGWID=0-164-6-793341-0

Artigos submetidos ao WTDR devem apresentar pesquisas com uma motivacdo adequada,
revisao bibliografica e metodologia. Resultados (a0 menos preliminares) sdo desejaveis, mas nao
sédo necessarios. Ao CTDR, por sua vez, espera-se a submissao de trabalhos finalizados, com
resultados finais e conclusoes.

Os artigos devem incluir as seguintes informacfes na primeira pagina apos o resumo: nivel
do estudante (Mestrado ou Doutorado) e data esperada (WTDR) ou efetiva (CTDR/WTDR) de
conclusao do curso de pés-graduacédo. Os autores devem também indicar na primeira pagina se a
submissdo do artigo deve ser considerada para o CTDR. Além disso, deve incluir o nome do
orientador (e coorientador se houver) como coautor do trabalho.

Submissdes que ndo seguirem as normas estao sujeitas a exclusdo do processo de revisao.
Apenas arquivos em formato PDF serdo aceitos.

Os artigos devem ser submetidos por meio do sistema  JEMS:
https://submissoes.sbc.orqg.br/

Os artigos podem ser aceitos para apresentacao oral ou pdster. Todos os artigos aceitos para
o0 WTDR/CTDR seréo publicados em CD-ROM.

Pelo menos um dos autores de cada artigo aceito deve se inscrever e participar da conferéncia
para apresentar seu trabalho. Recomenda-se que os estudantes apresentem seu trabalho, uma
vez que a participacdo no ROBOTICA sera uma valiosa experiéncia.

Comité de Organizagao WTDR/CTDR

Fernando Santos Osoério (Universidade de Sédo Paulo — USP / Séo Carlos)

Roseli Aparecida Francelin Romero (Universidade de Sao Paulo — USP / S&o Carlos)

Tatiana de Figueiredo Pereira Alves Taveira Pazelli (Universidade Federal de Séo Carlos - UFSCar)
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