SBA: CONTROLE
& AuTomacho

UMA REVISTA DA SOCIEDADE
BRASILEIRA DE AUTOMATICA



REVISTA SBA: CONTROLE E AUTOMAGAO

E uma revista editada pela Sociedade Brasileira de Automatica (SBA) para divulgacdo de conhecimentos,
idéias e resultados da area de Controle e Automacao.

Editor

Wagner Caradori do Amaral
UNICAMP

Editores Associados

José Claudio Geromel
UNICAMP

Manuel de Jesus Mendes
UNICAMP

Revisores

Néo existe um corpo fixo de revisores.
Os Editores Associados, de acordo com
os artigos recebidos, selecionam revisores
com qualificagdo e experiéncia

na area em questdo.

Secretaria

Wilma A. Silva

SOCIEDADE BRASILEIRA DE AUTOMATICA (SBA)

Diretoria

Atair Rios Neto (presidente)
INPE

Takashi Yoneyama (secretario)
ITA

Conselho Técnico Administrativo

Antonio José A.Simbes Costa
UFSC

Victor M. P, Leite
USP

Hermano Tavares
UNICAMP

Revista SBA: Controle e Automacéo
é distribuida gratuitamente a todos
os socios da SBA

Pedidos de Assinatura e envio de
manuscritos:

Revista SBA: Controle e Automacdo
Editoria

FEE/UNICAMP

C.P. 6101

13.081 Campinas, SP

Wagner Caradori do Amaral (vice-presidente)
UNICAMP

Valcir Orlando (tesoureiro)
INPE

Liu Hsu
COPPE/UFRJ

Ronaldo Tadeu Pena
UFMG

Carlos Lisboa
UnB

Capa: Assessoria de Comunicacdo / INPE
Criacdo e Arte: Fernando / Pepito

Composicdo e Arte Final:
Gréfica Tecla Tipo Lida.



SBA: Controle de Automagdo, Vol. 1. N? 2. pp 88-89

RESENHA

Informatica e Automagao na Industria: a Opgao
de Nacionalizar, Neves Rodrigues.

Este trabalho enfatiza as oportunidades pa
ra a ciencia, tecnologia e engenharia brasi-
leira no desenvolvimento e modernizagao do
parque industrial nacional. Baseado nas ini-
ciativas pioneiras da Cosipa, o autor apon-
ta tanto as dificuldades decorrentes das 'li-
mltagoes tecnologicas, metodologlcas e geren
ciais bem como os beneficios da opgao de na-
cionalizar. Em particular, sao feitas estima
tivas de investimentos necessarios até o ano
2000 para o setor 51derurg1co. Tendencias fu
turas da aplicagao da informatica e automa-—
qao sao explicitadas tomando como base o pro
jeto do Sistema Integrado de Informagoes da
Cosipa - SIIC, outro projeto pioneiro no Bra
sil.

Automagao do Desenvolvimento de Software,
Parte I: Conceitos Fundamentais, Ferramentas
e Automagao, Jino, Traina Jr., Carvalho.

Os autores apresentam varios conceitos de
Engenharia de Software e problemas associa-
dos ao desenvolvimento de software, estabele

cendo uma base para a compreensao dos temas
tratados no restante do trabalho, onde ten-
dencias atuais do_esforgo de automagao desse
desenvolvimento sao discutidas. Varios siste
mas de suporte a produgao do software sao si
tuados dentro deste contexto e, da analise
dos fundanentos das ferramentas disponiveis
nestes sistemas, os autores concluem apontan
do os sistemas integrados como a direcao mais
promlssora para a automatizagao em Engenharia
de Softw?re.

l
Padronlzagao em Computagao Graflca Beraldo,

!

Cunha. :

Este trabalho descreve a evolugao da padro
nizagao!em computagao grafica. Sao 1ntrodu21
das as principais propostas de padroes, com
enfase nos nucleos graficos GKS, GKS-3D e
PHIGS. Também sao analisadas as diferentes 1n
terfaces graflcas, descrevendo as propostas
de padronizagao para: i) interface grafica
virtual, CGI; ii) interface para armazenamen
to de dadoq graficos - CGM; iii) interface
para troca de dados entre Sistemas Aplicati-
vos — IGES; 1iv) interface para videotexto -
NAPLS. Flnallzando, & abordada a situagao a-
tual e tendencias das normas graficas, descre
vendo-se o processo percorrido por uma propos
ta ate tornar-se uma norma internacional.

Controle do Carregamento no Ensaio de Estru-
turas Mecanicas, Gongalves Jr., Schneider.

Apresenta-se uma metodologia automatizada
para a realizagao de ensaios nao destrutivos
de estruturas mecanicas submetidas a carrega
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‘etapas de longo,

mento externo. Discute-se o algoritmo basico
de operagao do sistema implementado num mi
crocomputador, de forma a ser determinada a
matriz de influéncia da estrutura e, a par—
tir dela, os incrementos de forga a serem a-
plicados em cada ponto de teste, necessarios
para levar o sistema da situagao inicial de
carga aos valores nominais de forgas de tes-
tes desejadas. A metodologia foi ‘aplicada,em
campo, no ensaio de postes tubulares fabrica

dos por uma pequena empresa de ItaJal SC, u-
tilizados no sistema de transmissao de 1li-
nhas urbanas de 69 KV. A metodologia & sim—
ples, de rapida convergencia e pode ser es-

tendida para ensaios de qualquer tipo de es-
trutura em operagao.

Planejamento da Operacao de Sistemas Hidro-
termicos, Soares F9

0 planejamento da operagao de sistemas hi-
drotérmicos consiste na determ]nagao de uma
politica de Operagao para as usinas hldroele
tricas e termoelétricas do sistema que aten—
da os requisitos de demanda de forma confia-
vel e a minimo custo. O problema envolve des
de aspectos de longo prazo como risco de de=
ficit de energla ate aspectos de curto prazo
como restrlgoes de transmissao de poteéncia na
rede eletrica. Dada a complexldade do proble
ma, este trabalho propoe uma abordagem porde
comp031§ao no tempo, baseada na caracterlstl
ca da incerteza sobre as vazdes futuras. As
medio e curto prazo resultan
tes sao modeladas de modo a explorar as espe
cificidades de cada horizonte, e as técnicas
de resolugao para cada etapa sao sugeridas.

Estimagao e Previsao do Estado de Operagao
de Sistemas de Energia Eletrica considerando
sua Dinamica Lenta, Falcao.

Sao apresentados modelos matematicos utili
zados nos Centros de Supervisao e Controle
de Energia Eletrica para processar a informa
gao recebida e realizar estimativas confia-
veis das condigaes futuras do Sistemal, E fei
ta uma revisao dos metodos de estimagao epre
visao do estado de operagao de um Sistema de
Energia Eletrica com enfase naqueles que con
tenham alguma hlpotese sobre o modelo d1nam1
co do Sistema. Sao apresentadas e comparadas
abordagens que utilizan tensoes nodais como
variaveis de estado na estimagao do estado e,
além disso, sao discutidos alguns metodos pa
ra a previsao de carga. Finalmente, sdo des—
critas e analisadas duas abordagens alterna-
tivas em que a estimagao de estado e a previ
sao de carga sao tratadas de modo unificado.

Analise de Estabilidade Transitoria de Siste
mas de Potencia com Reguladores Automaticos
de Tensao por Metodo Direto, Parte I: Maqul—




nas vs. Barra Infinita, Parte II: Sistemas

Multimaquinas, Colvara, Hsu.

0 método direto de Lyapunov tem sido utili
zado na analise de estabilidade de sistemas
de potencia quando se tem modelos simplifica
dos da maquina sincrona. Entretanto, dificul
dades ocorrem quando se consideram modelos
que 1nc1uem os efeitos do regulador automatl
co de tensao. Em seu trabalho, Colvara e Hsu
propoem uma aprox1magao para a tensao termi-
nal da maquina sincrona considerando as com-
ponentes dos eixos diretos e em quadratura.
E derivada uma fungao de Lyapunov para o mo-—
delo descrito na forma de Persidskii genera-
lizada. E apresentado um metodo de analise
de estabilidade transitoria, determinando u-
ma funggb de Lyapunov, baseado no conceito
de sistemas tipo Persidskii com perturbagoes.
0 metodo apresentado e aplicado num modelo
maquina contra barra infinita e num modelo
multimaquinas com reguladores.

Otimizagao nao Diferenciavel nos Metodos de
Decomposigao, Mahey.

Em seu trabalho, Mahey destaca a importan-

cxa das fungoes-Max em problemas de programa
¢ao matematica. Como se trata de fungoes nao
diferenciaveis, ele se utiliza de conceitos

de otimizagao nao diferenciavel e apresenta

algoritmos de subgradientes. E apresentada a
aplicagao destes métodos para a decomposigao
de programas lineares.

S1ntese de Redes Ladder Digitais via Realx:a
cao de Estado, Rego, Dantas de Melo.

Este trabalho analisa técnicas de sintese
de filtros digitais. Sao apresentados meto-
dos para a realizacao de uma fungao de trans
ferencia dlgltal por meio de redes de t1po
ladder. Os métodos apresentados baseiam-se em
realizagoes de estado tridiagonal e realiza-
g¢ao de estado na forma de Schwarz. Esta meto
dologla torna possivel a utilizagao das téc—
nicas de espago de estado para a analise e
sintese no dominio do tempo de sistemas li
neares. -




