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RESENHA

0 Instituto de Automagao do CTI -~ Uma Propos-
ta de Atuagao, Jannini Netto.

0 Autor, atual Diretor do IA/CTL, resume al
guns principios de atuagao do IA enfatlzando,
em particular, a necessidade de elaboragao de
um modelo de atuagao que promova a 1ntegragao

" efetiva com a_comunidade de Automagao do pais.
Apos enumeragao das atividades essenc1als,3ul
ga 1mportante o papel do IA como precursor na
geragao, na adogao ou utlllzagao das novas
tecnologias, considera o maior acervo do IA.a
sua equipe, formada de 66 servidores de nivel
superior, 14 de nivel medio e de 27 pesquisa-
dores associados. Para a formulagao do modelo
conv1da a comunidade a encaminhar sugestoes
ao orgao. Conclui pela aflrmagao de que a- a-
tuagao do IA deve ser centrada em um compro -
misso com a tecnologia e propiclar a busca
constante dos novos limites, tomando como le-
ma a "antecipagao tecnoldgica". Afirma que
competir@ a comunidade a formulagao das bases
de atuagao, bem como a verificagao da sua im-
plementagao.

A Integragao da Manufatura na Industria Metal
Mecanica, Marques Couto.

0 Autor, depois de um breve historico sobre
as entidades do Governo atuantes em Informat1
ca e Automagao, procura caracterizar alguns
pontos levantados no 19 Seminario de Integra-
gao da Manufatura na Industria Metal Mecanica
- Analise Prospectiva, realizado pela FINEP,
em Abril de 1987. Sao discutidos alguns mode-
los de CIM publicados na.literatura mundial,
e a'seguir apresentadas sugestoes de atuagao
no pails. Em particular, sao destacados o PAI-
Programa de Automagao da Manufatura e Contro-
le de Processos e o PAMM- Programa de Apoio a
Industria Metal Mecanica para o enquadramento
de projetos de P & D na FINEP.

Automagao do Desenvolvimento de Software,
Parte II: Abordagens, Ambientes e Arquitetu-
ras, Jino, Traina Jr., Carvalho.

-~ 0s Autores dao continuidade ao tema aborda-
do no numero anterior da Revista, apresentan-
do e discutindo _abordagens emergentes de su-
porte 3 automagao do desenvolvimento de soft-
ware, com destaque as tecnicas de reutiliza-
gao de software, protomodelagem e Inteligen-~
cia Artificial. Apresentam tambem sistemas, am

blentes e programas internacionais e nac1ma.1$

que tem como ObJthVO a automatizagao do pro-
cesso de produgao de software; dlscutem ainda
caracteristicas que consideram necessarias a
arquiteturas desses’ sistemas. Em suas conside
ragoes finais, os_Autores ressaltam a impor -
tancia da automagao do desenvolv1mento de soft
ware como fator favoravel i adogao de tecni-
cas e metodos modernos por parte dos programa
dores/projetistas.

Expansao de Redes Telefonicas, Franga, Fernan
des, Tavares.

0 artigo trata do problema de expandir a ca
pacidade instalada de um sistema telefdnico
urbano de modo a atender a demanda de termi-
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nais projetada para anos futuros. As expan&iﬁ
contemplam aumento de capacidade da rede pri
maria de cabos e das centrais de comutagao. 0
problema global do planeJamento da expansao e
dividido em subproblemas que sao formulados
matematicamente como modelos de otimizagao.Os
subproblemas sao resolvidos computacionalmen-
te obedecendo-se a uma hierarquizagao dos ob-
jetivos que se pretende otimizar. O objetivo
principal e a mlnlmlzagao do custo dos inves-
timentos necessarios, alem de se perseguir ou
tras metas, como a diminuigao da ociosidade
da rede e melhoria da qualidade de servigo. A
metodologia de planejamento inclui inovagoes
tecnologicas recentes como centrais digitais
e estagios de linha remotos. :

Simulagao e Testes de Sistemas de Controle de
Atitude e Orbita de Satelites: = Consideragoes
Gerais sobre um Caso Exemplo (INPE) e Projeto
de uma Mesa de Rotaggo Controlada, Fleury |,
Souza, Trivelato.

Sao discutidos os trabalhos em realizagdo
no Departamento de Mecanica Espacial e Contro
le (DMC) do INPE/MCT, no sentido de se insta—
lar um laboratorio para testes e qualificagao
de Subsistemas de Controle de Atitude e Orbi-
ta (SCAO) nos projetos previstos para a Missao
Espacial Completa Brasileira (MECB). Os tes-
tes de SCAO serao conduzidos em instalagoes
concebidas no INPE e centradas num Simulador
Dinamico de trés graus de liberdade interliga
do a um VAX 780 e um processador vetorial. O
software correspondente esta sendo desenvolvi
do no DMC, englobando os simuladores de refe-—
rencia celestes (Sol, Terra) necessarios para
estimular os sensores. O projeto contempla du
as bancadas de teste de SCAO, desenvolvidas
com utlllzagao extensiva de- tecnologla dispo-
nivel no mercado nacional. A primeira e a Me-
sa de Mancais Aerostaticos (MCA) de um grau
de liberdade: esta bancada est2 em fase final
de implementagao no INPE, em particular utili
zando sensores desenvolvidos no DeptQ de Sls—
temas Eletroopticos do INPE e em cooperagao
com a EESC/USP. A segunda bancada e const1tu1
da por uma Mesa de Rotagao servocontrolada. Es
ta mesa servira essencialmente como equlpamen
to de testes do sistema de controle e tam
bem para caracterlzagao de sensores 1nerc1als
e, como tal, podera ser aplicada em outras a-
reas, como na Robotica. No trabalho apresenta
—se a especificagao funcional da Mesa com um
grau de liberdade e o anteprojeto do segundo
eixo. Os Autores consideram os resultados al—
cangados promissores, demonstrando a possibi-
lldade de reallzagao de equipamentos desta pre
cisao no pais. O trabalho foi financiado pela
FINEP/MCT, atraves do PADCT.

Pilotagem de Foguetes Empregando a Formulagao
Llnear—Quadrat1ca, Cunha, Yoneyama.

Os. Autores apresentam uma aplicagao da teo-
ria moderna de controle em sistemas aeroespa-—
ciais, especificamente numa classe de fogue-
tes do tipo langadores de satellte, cujas for
gas de controle sao geradas atraves do ‘desvio
angular do jato principal. A missao do fogue~
te e feita em termos de uma trajetoria e da




correspondente fungao de atitude de referen-
c1a, no caso, definida a priori. No trabalho
e primeiro realizada a modelagem da dinamica
do foguete utilizando determinadas hlpoteses
simplificadoras. Para efeitos de 51mulagao ,
considerou-se um veiculo—exemplo cuja dinami-
ca, em fungao do tempo, € definida por um con
junto de curvas obtidas a priori. No trabalho
considerou-se dois casos de aplicagﬁo para e-
feitos de 51mula§ao No prlmelro, uma vez gue
as especificagoes nao sao muito restritivas ,
um controlador PI apresenta resultados satis=-
fatorios. Ja no segundo, simula-se um regula-
dor com realimentagao de estado, obtido pela
llnearlzagao do modelo em torno da trajetoria
escolhida e aplicagao de um indice de desempe
nho quadratico.

Aplicagao de Controle em Navios e Plataformas
Oceanicas, Brinati.

Sao apresentadas tecnicas avancadas de con-

trole em navios, submarinos e plataformas o-
ceanicas. O Autor utiliza um filtro estendido
de Kalman acoplado ‘a um estimador adaptativo
do ruido para a obtengao de um modelo matema-—
tico do movimento do navio e determinagao das
caracteristicas de sua manobrabilidade. Para
o controle de uma plataforma semisubmersivel,
o Autor propoe a utilizagao de um controle o-
timo, onde os ganhos do controlador sao obti-
dos para minimizar os erros em relagao ao an-
gulo de _aproamento e a velocidade de guinada.
Em sequenc1a, e descrita uma proposta de pllo
to automatico para submarinos; obtido minimi-
zando uma fungao de custo quadratica com a op
gao de utilizar dois metodos de filtragem pa-
ra a reconstrugao do estado. Para a automagao
de uma 1nstalagao propulsora, o Autor discute
a utilizagao de um controlador auto- ajustavel

multivariavel, apresentando a determinagao dos
parametros que caracterizam este controlador.

Digitalizagao da Linha de Assinante: Modela-
mento e Simulagao, Freitas, Almeida, Bonatti,
Geromel.

O processo para a dlgltallzagao das redes de
assinantes, com o proposito de lmplementagao
de uma Rede Digital de Servigoes Integrados
(RDSI), esta progredindo em todo o mundo. Es-
tudos, planejamento e pesquisas sobre o tema
estao sendo desenvolvidos por administradores
de telecomunicagoes, laboratorios de pesquzsas
fabricantes de equipamentos e em orgaos como
o CCITT. Em todos os lugares, sistemas de li-
nhas de assinante digital comegam a ser conce
bidos. Tal sistema desenvolve o par de fioes
da linha de assinante, as interfaces termlnalg
o codigo de linha e o esquema de transmissao
bidirecional a dois-fios, e deve garantir .
transmissao adequada concluindo ¢ maximo de as
sinantes nas redes existentes. Um instrumento
de analise de desempenho de linhas de assinan
tes, visando a transmissaoc de sinais dlgltals,
e vital para o projeto e espec1flcagao da di-
gitalizacao da rede local. A complexidade dos
modelos utilizados na obtengao de tal instru-
mento de analise impoe 0 uso de computadores
para seu. tratamento numerico. Neste trabalho,
e apresentado um pacote de programas de simu-
lagao, denominado Simulador de Linhas de Assi
nantes (SLA), para o estudo da transmissao d1
gital em linhas de assinantes, e traz como re

sultddos respostas no tempo e frequenc1a, cal

culo do espectro de potencia de sindis d1g1-
tais, construgao de: diagramas de olhos, anall
se e sintese de filtros adaptatlvos para equa
1lzagao e cancelamento de eco, etc.

EDITORIAL

Acreditamos que, a partir das manlfestagoes de apoio e-informes recebldos, a Revista SBA :
Controle & Automagao teve ampla aceltagao na comunidade brasileira de Automagao e Controle. £
necessario, entretanto, uma maior part1c1pagao dos membros da comunidade para-que seja possi
vel manter a sua periodicidade, quantldaae e qualldade do material a ser publicado e tambem ga
rantir recursos para_ continuar sua edlgao Como ja descrito no n? 1 da Revista, estao prev1s-
tas as seguintes segoes tecnicas: D1vu1gagao Tecn1co-C1ent1f1ca, Desenvolvimento Tecnologico e
Produtos Industriais & Servigos. A secao Dlvulgagao Tecnico-Cientifica publica artlgos que pro
‘curam difundir novos resultados de pesquisa na area de Automagao e Controle. A segao Desenvol-
vimento Tecnologlco e constituida tanto de trabalhos de desenvolv1mento tecnologlco, como de a
plicagoes. de tecnlcas avangadas de Controle e Automagao. Ambas as segoes tem seus artigos li-—
mitados a dez paglnas da Revista. A secao Produtos Industriais & Serv1§os permxte a dlvulgagao
de produtos e servigos oferecidos pelos Socios Entidade_da SBA, de interesse _para a area de Au
tomagao e Controle. Os artigos tecnicos desta segao estao limitados a duas paginas da Revista
e, na sua apresentagao, o Autor devera dlrec1onar possxvels apllcagoes, bem como discutir suas
vantagens e/ou 11m1tagoes. A partlr do prox1mo numero, a Revista terg _uma segao de Notas Tecn1
cas. Os artigos desta segao estarao llmltados a tres paginas. Esta segao sera constltulda por
artigos breves para dlvulgagao de novas tecnicas e resultados de desenvolvimento. Atualmegte,
o editor da segao Desenvolvimento Tecnoldgico e da segao Produtos Industriais & Servigos e o
Prof.Dr.Manuel de Jesus Mendes (UNICAMP). Para os dois nimeros iniciais, contamos com a colabo
ragao do Prof.Dr.Jose Claudio Geromel (UNICAMT), ao qual agradecemos imensamente a part1c1pagao
como primeiro editor da segao Dlvulgagao Técnico-Cientifica. Seu novo edltor e o Prof.Dr. Liu
Hsu (COPPE). Aproveitamos o momento para informar aos:leitores que esta em sua fase final aes
colha do Corpo Editorial da Rev1sta SBA: Controle & Automagao. Os membros escolhldos deverao
ter um mandato de dois anos e serao elementos indispensaveis para o valor tecnico e sucesso 'da
Revista. Finalmente, gostariamos de.agradecer ao Centro Tecnologxco para Informatica (CTI), na
pessoa de seu Diretor Geral, Dr.Miguel Telxelra, pela viabilizacao da edigao deste terceiro nu
mero da Revista. :
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