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RESENHA

Tendencias da Pesquisa em Sistemas Distribul
dos, Deswarte.

0 Autor d2, no trabalho, uma visao das
tendéncias em pesquisa sobre sistemas distri
buidos. Depois de enfatlzar, no historico,os
primeiros passos de "time-sharing" nos anos
60, passando pelas redes geograficas do tipo
Arpanet; pelo surgimento das redes locais em
1975 ate chegar aos trabalhos da ISO de 1980-
1985, aponta como tendencia atual a abertura
dos sistemas em relagao as arqulteturas de
redes e sistemas-operacionais nao proprieta-
rios (tipo UNIX), acentuando-se, para o futu
ro, a lntegragao nos sistemas dlstrlbuldOS
das mais diversas apllcagoes. Em termos de
pesguisa, considera o Autor que, na area de
comunicagao o ritmo foi desacelerado,por um
lado, devido & satisfatoria solugao dos pro-
blemas basicos, e por outro, pelo freio re-—
presentade pelas atuais normas. Depois de ci
tar os principais modelos hoje usades em pes
quisa, sao descritos os mecanismos correspon
dentes utilizados nos projetos de 5.0. dis-
tribuidos, definindo 0s seus requisitos de
qualidade em relagao 4 transparencia de dis-
tribuigac e a seguranga ("dependability”) de
funcionamento. Finalmente, sao descritos, neo
trabalho, os cuidados especials a serem obser
vados durante o ciclo de vida de desemvolvi-
mento de aplicagoes distribuidas, sempre mais
complexas que as sequenc1a15, terminando ¢ Au
tor com referéncias espec1flcas ds particula-
ridades dos sistemas distribuidos "'tempo-real'

Automagao, Controle e Inteligencia Artificial
Parte I: Uma Visao Integrada, Cohn, Marques ,
Gomide.

Tomando como base um modelo de referencia
para as fungoes de controle, tipicas da Auto-
magao Industrial, os Autores discutem como me
todologias e conceitos da Intellgenc1a Artifi
cial podem ser aplicados a Automagao e Contro
le. Na 1ntrodugao o tema & colocado em pers—
pectiva a partir da evolugao da Automagao nos
ultlmos anos e da apresentagac do modelo hie-
rarquico de referenc1a para as funcoes de Con
trole. As segoes seguintes tratam sucintamea—
te do nucleo basico da Inteligéncia Artifici-
al, e de suas tecnologias. Continuando, os Au
tores relacionam as fungoes de Controle dahie
rarquia com aspectos importantes do nucleo da
Inteligeéncia Artificial: o conhecimento, os
mecanismos de inferencia, a representagao do
conhecimento. E comentade como as restrigoes
temporais, tIpicas das aplicagoes em tempo re
al, influenciam os sistemas baseados em conhe
cimento em seus aspectos mais importantes (re
presentagao do conhecimento, inferencia,
Finalmente, sac apresentadas sugestoes para
desenvolvimento nas areas: controle de proces
s0s, automagao da manufatura, e controle, oti
mizagao e identificagao de 51stemas. N

Uma Metodologia para Expansao Automitica de
Sistemas de Transmissao de Energia Eldtrica y
Pinto, Pereira, Granville.

0 crescimento das dimensces das redes de
transmissao de energia eletrica motivou o de-
senvolvimento de sistemas interativos para ex

etc).
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pansac dessas redes, j3 que técnicas manuais
usadas de longa data se tornam dificeis de
serem aplicadas. Os Autores -apresentam uma
técnica alternativa atraves de um modelo pa-
ra a expansao automatica de programagao mis-
ta; variaveis inteiras correspondem as deci-
soes de adlgao de novos circuitos e variaveis
reais, aos fluxos de potencia. 0 algorltmo u
sado e o de Branch—and-~Bound. Um exemplo e a
presentado usando o sistema de transmissac da
regiao Sul brasileira. A rede sintetizada pe
lo metodo proposto & significativamente (40Z)
mais barata que a obtida por metodos intera-
tivos.

Rejeicao de Perturbagao através de Realimenta
¢ao Proporciomal-Derivativa, Armentano.

O artigo trata do problema de rejeicao de
perturbagao em um sistema linear multivaria-
vel e invariante no tempoc atraves de uma lei
de controle que utiliza reallmentagao propor
cional-derivativa do estado. Sao estabeleci-
das relagaes entre subespagos invariantes do
sistema linear singular (generalizado) de ma
lha fechada e subespagos quase (A-B) invarian
tes. 0 artigo reve as condicoes de solvabili
dade do problema de rejeicao de perturbagao
para diversas leis de controle propostas por
diversos autores. Para uma classe de pertur—
bagoes que admite derivadas de ordem superior
e mostrado que a condlgao de solvabilidade
do problema de rejeigao quase total de per-
turbagdo & equivalente 3 existéncia de uma
lei de contrcle que consiste de uma componen
te por realimentacao proporcional-derivativa
do estado e de uma componente antecipativa
("feedforward") que tem a proprledade de de-
sacoplar as perturbagGes das variaveis desal
da do sistema. O artigo mostra tambem a con—
figuracao de zeros finitos e infinitos que
pode ser obtida no sistema singular em malha
fechada enquanto se realiza a rejeicgao de per
turbagao.

Eliminagao de Oscilagoes Nao Lineares em Sis
temas Discretos no Tempo, Diniz.

Sistemas discretos noe tempo recursivos ,
tais como filtros digitais, podem apresentar
osc1lagoes dutg-sustentadas (c1clos limite)
quando implementados com aritmetica de preci
sao finita. O Autor apresenta metodos de ana
lise para os princ ipaio c4s0s em que o fend—
meno pode ocorrer. A enfase & dada aos aspec
tos de projeto de sistemas livres da ocorren
cia de ciclos-1limite.

Compensagao Estatica de Reativos - Uma Solu-
¢a0 para Problemas de Operagac de Sistemas
Eletricos, Deckmann.

Nesse artigo, o Autor enfatiza a importan
cla crescente que o controle da potencia es-
ta assumindo na melhoria do desempenho esta-
tico e dinamico da operagao de sistemas de e
nergia eletrica. Esse & um campo de apllca@ao
que congrega os avangos tecnoldgicos das i-
reas de fabricagao de equipamentos para sis—
temas eletricos, dos dispositivos de elefro-
nica de potencia e do controle de processos
por meios analdogicos e digitais. Ja estao sen



do introduzidos no Brasil  equipamentos de
compensagao estatica usando tecmologia  es-
trangeira. E urgente que se desenvolvam es-

forgos para se dispor dessa tecnologia no pa
is. Atraves de um exemplo de aplicagao e mos
trada a eficacia de um modelo de laboratdrio
de Reator Controlado por Tlrlstores, usando
diferentes malhas de controle analoglco e di
gltal para reduzir flutuagoes de tensao, res
ponsaveis pelo efeito de cintilagao luminosa,
gerado normalmente por formos industriais a
arco.

Modelagem, Anilise e Projetoc de Sistemas Di-
namicos Integrados por Computador, Ferreira,
Fontanini, Guerra, Amaral, Gomide.

0 artigo discute desenvolvimentes na a-
rea de Engenharia de Controle Assistida por
Computador, uma das linhas de pesquisa em Au
tomagao de Slstemas que mais tem adquirido
1mp0rtanc1a teorica e pratica ao longo dos
ultimos anos. Apos discorrerem brevemente so
bre a evolugao de sistemas tipo CACE (*'compu
ter-Aided Control Engineering'), os Autores
conceituam informalmente, discutem a estrutu
ra basica atual e algumas propriedades funda
mentais que devem estar associadas ao desen—
volvimento e utlllzagao deste tipo de siste-
ma. Enfase & atribuida acs aspectos de inter
face homem-maquina, especialmente mo que se
refere a definigao e uso de linguagens de pro
gramagac orientadas para controle. Discutem—
se também as tendencias atuais de se dotar
estes sistemas de Conhecimento de espec1alls
tas em controle através do emprego de tecni-
cas de Intellgenc1a Artificial como suporte
e orientagac em tarefas de modelagem, anali-
se e projeto de 51stemas dipamicos para dife
rentes classes de usuarios. Os Autores des—
crevem ainda as principais caracteristicas
de sistemas CACE representatives e a estrutu
ra do sistema CACE em desenvolvimento no Ins
tituto de Automagao do CTI. Nas suas conclu—
soes, 05 Autores ressaltam o crescimento da
utilizagao de sistemas CACE em atividades de
pesquisa e desenvolvimento.

Real Time Data Smoothing to Improve the Per-
formance of a Strapdown Nongyroscopic Aititu
de Propagation Imertial Unit, Rios Neto, Tra
basso, Orlando. -

O trabalho analisa a possibilidade de se
usar apenas acelerometros na realizagao de u
nidade inercial do tipo "strapdown" para a
propagagao de movimentos angulares (atitude).
Explorando se relagoes da Cinematica de S5li
dos, Juntamente com resultados recentes de
estimacao de estado de sistemas dinamicos
(filtragem adaptativa de Kalman) e com as pos
sibilidades de processamento de dados hO]e e
xistentes, propoe-se um esquema de pre- proces
samento em tempo real das medidas dos acele—
rometros de modo a filtrar os erros ruidosos.
0 objetivo deste esquema de correggo de er-
ros aleatorios, quando combinado com os es-—
quemas usuais de corregao de erros tendencio-
sos, & o de viabilizar unidade inercial pura
mente acelerometrica, e portanto mais 51mpAes
e barata, para aplicagoes de baixa e média
precisas. Sao apresentados resultados de tes
tes, com dados simulados do movimento de ati
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tude de um satelite artificial de baixa alti
tude, que 1nd1cam a possibilidade de utlllza
cao em missoes satélite que demandem baixas
prec1soe5 no controle de atitude.

Ambiente de Produgao de Software para Siste-
mas Distribuidos em Tempo Real, Fraga, Fari-
nes.

0 artigo discute aspectos ligados ao de-
senvolvimento de software para apllcagoesdls
tribuidas em tempo real. Na primeira parte ,
descreve-se o ciclo de vida associade ac de-
senvolvimento de software de sistema (requl-
sitos, espec1f1ca§ao, projeto, 1mp1ementagao,
testes e manutengao). Posteriormente, os Au-
tores apresentam aspectos associados a produ
gao / execugao do software dlstrlbuldo desta-
cando 0s requisitos necessidrios aos ambientes
de desenvolvimento e execuggo, assim como da
linguagem de implementagao. Do porto de vis-
ta do suporte de execugao, destacam-se os me
canismos de comunicagao sxncronlzagao entre
processos e, do ponto de vista da linguagem,
esta deve seguir o principio de modularidade,
permitindo a sua decomposigao em uma lingua-
gem de componentes e uma linguagem de confi-
guracgac. Na parte final do artigo, apresenta
se uma metodologia e as ferramentas associa—
das para preducao de software distribuide.
Nesta metodclogia, a fase de especificagao /
projeto caracteriza-se por uma especificagao
dos componentes do sistema e por uma fase pos
terior de especificacao do sistema global. O
modelo de Rede de Petri & usado nestas duas
fases, permitindo o usoc de 51mu1agao para ve
rificagao das espec1flcagoe5. A fase de im-
plementagao preconiza a tradugao das especi-
ficagoes da fase anterior, atraves do usoc de
uma linguagem de programagac com caracteris-
ticas de modularidade e de uma linguagem de
configuracgao.,



